Zalacznik A SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Instalacia elektryczna

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT S8T

Przedmiotem niniejsze] szczegolowe] specyfikacji technicznej ( SST ) s3
wymagania dotyczace wykonania | odbioru robdt w zakresie czesciowej
przebudowy- i rozbudowy instalacji elekirycznej w budynku mieszkalnym -
jednorodzinny dom dziecka , Inowroctaw ul. lkara dz. nr 3/3.

ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi zalacznik do specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot — czesé ogdlna jako dokument przetargowy
| kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.2 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

SST dotyczy robdt majacych na celu wykonanie instalacii elektrycznych
zwigzanych z robotami wymienionymi w p.1.1.

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe przyjeto zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robdt — czesé ogdina.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc wykonania robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacia
projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

2k WYMAGANIA OGOLNE
Wykonanie robét objete niniejsza SST wymaga zgodnoéci z projektem
budowlanym — branza elekiryczna.

3. SPRZET

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonane przy uzyciu sprzetu przeznaczonego do
tego typu robat. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikadii
technicznej wykonania | odbioru robot — czesc ogolna.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji techniczneg|
wykonania i odbioru robdt — czesc ogolna. Wykonawca jest zobowiazany do
usuwania na biezaco i na witasny koszt wszelkich zanieczyszczen lub uszkodzen



drog publicznych i drég dojazdowych na terenie Zamawiajgcego powstatych w

wyniku transportu . ]

5 WYKONARNIE ROBOT
5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogbine wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt — czes¢ ogdlna. Wykonanie robét powinno by¢ zgodne
z Projektem budowlanym — branza elektryczna.
5.2 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystapieniem do wykonania robdt nalezy wykonad roboty
przygotowawcze zgodnie z projektem budowlanym. W przypadku stwierdzenia
rozbieznosci ustalen\projektu ze stanem faktycznym nalezy wstrzymac
wykonywanie robot przygotowawczych i powiadomic o tym fakcie autora projektu
i inspektora nadzoru. Zgode na wznowienie robot wydaje inspektor nadzoru
inwestorskiego po przediozeniu przez Wykonawce opinii projektanta dotyczace|
sposobu prowadzenia robét | ewentualnych zmian oraz okresleniu skutkow
finansowych wynikajacych z zaistniatych zmian.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdine wymagania dotyczgee kontroli wykonania robét podano w czegsci ogolngj
specyfikacii wykonania i odbioru robot,

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu
powinna obejmowacd sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z dokumentacja.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodline wymagania dotyczace odbioru robét podane w czesci ogolne] specyfikaci
wykonania i odbioru robot.
Roboty elektryczne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacig projektows,
niniejsza SST i wymaganiami inspektora nadzoru inwestorskiego jezeli wszystkie
badania podane w PN-IEC 60364-8-61 daty wynik pozytywny.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1 INNE DOKUMENTY
8.1.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ( tekst
jednolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn.zm),
8.7.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. z 2004 r., Nr 82, poz.881);
8.1.3 Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgodnosci {
Dz U. z 2002 r, Nr 166, poz. 1360 z pézn.zm.)
8.1.4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony
srodowiska (Dz.U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627 z péZn.zm.)
8.1.5. PN-IEC 60364-6-61
8.16. PN-IEC 60364-4-41
217, PN-EN 12464-1

8.1.8. SEP-E-001



8.1.9. SEP-E-002
8.1.10 SEP-E-004
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