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INSTALACJA URZ ADZEN OBCYCH



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyege montau
elementow urgdzen obcych w zwazku z przebudowmostu przez Kanat Notecki wagu drogi
powiatowej nr 2558C w m. Kotuda.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robét mortawych
elementdéw urgdzer obcych na obiektach dgnierskich i obejmu:

— monta w kapach chodnikowych rur ostonowych PEHD lub PEWwvudzielnych dla
kabli w na mécie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S3 agodne z obowkujacymi odpowiednimi normamii ST D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektowg ST i poleceniami lzyniera.
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6In

2. Materiaty

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedhg zasad niniejszych ST$

2.1.1. Rury PEHD lub PC¥ 110 mm - dwudzielne do przeprowadzenia kanalizadjiowej
wraz z ospretem.

Wszystkie elementy nalg zabezpieczyantykorozyjnie zgodnie z Dokumentagjrojektove
lub wykona& z materiatdw odpornych na korezj
3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien ndi@o dyspozycji nagpujacy
sprzt:

- lekki zuraw samochodowy,
- sprzt do transportu pomocniczego.
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4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natlg je utazyc
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, ok@bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gioraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Monta rur kanalizacji kablowej

Rury PEHD (lub PCV) nalgy utozy¢ w deskowaniu kap chodnikowych (gzymséw) w trakcie
montau zbrojenia. Przed betonowaniem rurylepic — zabezpieczy przed dostaniem i
mieszanki betonowej do wtriza. Po zabetonowaniu kap nalesprawdz¢ droznosé rur. Na
koncach mostu rury wprowadzw grunt do studzienek kanalizacji kablowej.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola montazu rur ostonowych polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnymednych i przebiegu rur,
- sprawdzeniu zamocowania rur,
- sprawdzeniu @gtosci rur.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@@ymagania ogolne”.
Jednostl obmiaru robét jest 1 m zamontowanych rur ochrohnyc

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M.00@QMJymagania ogoélne”.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport niezédnych materiatéw do wykonania robot,

— monta rur z PEHD (PCV) — kanalizacji dla kabli w deskawakap w trakcie
montau zbrojenia,

— sprawdzenie deaosci rur po rozebraniu deskowania i wprowadzenie dar
studzienek telekomunikacyjnych,
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— usungcie zlednych materiatdw poza pas drogowy,
— przeprowadzenie niegbnych bada laboratoryjnych i pomiarow wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwazane

ROZPORADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim puowi odpowiad& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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