D-02.00.00 Roboty zemne 1

D - 02.00.00

ROBOTY ZIEMNE

SPIS SPECYFIKACJI

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE -WYMAGANIA OGOLNE ......c.ccovviiiiiiieiccieeieeieee e,

D-02.02.01  WYKONANIE WYKOPOW.......cooiiuiiiiiieieeiee e 6



D-02.00.00 Roboty zemne 2

D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sqivgmagania dotycce wykonania i odbioru liniowych rob6t
ziemnych w ramachPrzebudowy drogi powiatowej nr 2558C Janikowo-Tupadt odcinku od Ludziska do Janikowa

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizachdb
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowyijolejmuj:

-Wykonanie koryta pod elementy konstrukcyjne nawiemz¢lmiejsc postojowych , chodnikéw i wjazdow.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego sgjgdai warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogpdrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza nil m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysdgkqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego ghokas¢ jest mniejsza nil m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gtboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygibizone w obebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdiazone poza pasem robot drogowych.

1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub skitadowania (odveia) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania wylkkapa nie
wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych praiazamych z trasdrogova.

1.5. Ogdine wymagania dotyerce robot

OgbIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdbpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotyerce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padan OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golIne” pkt 2.
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2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzglem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢ przez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypOwanhg¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stamo
nadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwolenienzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopwe, kedac nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaly za
zgody Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyirbodowa nasypéw lub wykonanie prac
objetych kontraktem, Wykonawca jest zobarany do dostarczenia rownosmveej obgtosci gruntdw przydatnych zaddet wiasnych,
zaakceptowanych przezzmiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéweddne w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnydwywiezione przez
Wykonawe na odklad. Zapewnienie terendéw na odklad zyalbo obowazkdéw Zamawiajcego, o ile nie okidono tego inaczej w
kontrakcie. lmynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktérych azaspieprzydatn& wynika jedynie z
powodu zamarzecia lub nadmiernej wilgotrigi.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogblne wymagania dotysee spretu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézs mazliwoscia korzystania z nagbujacego

sprztu do:

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntspycharki, ) transportu mas ziemnych (samochody wikiro
samochody skrzyniowe, itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

- koparek

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogéline wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagané@raj pkt 4.
4.2. Transport gruntdéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniets dystosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do oddegteansportu. Wydajnié srodkow transportowych powinna byonadto
dostosowana do wydajéa sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (naederi

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad waloi zatwierdzone nie nie by¢ podstaw roszczé Wykonawcy, dotycacych
dodatkowej zaptlaty za transport, o ile @gizone odlegkri nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Doktadnasé¢é wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#&s od osi projektowanej nie powinny bwieksze nt + 10 cm.
Rdéznica w stosunku do projektowanycldnych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i-3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r@ni¢ sk od szerokéci projektowanej o vecej niz + 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny méewyraznych zalama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozr¢ sk od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka.
Maksymalne nieréwniei na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze &@t3-metrow, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce nierownéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rééeicskarp, powinny
by¢ okreslone w dokumentaciji projektowej.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmdzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaiego warunki terenowe, wykoharzdzenia, ktére zapewnodprowadzenie wéd gruntowych
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i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zEbezy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykorawta
obowizek takiego wykonywania wykopdw i nasyp6w, aby perdaniom gruntu nadawaw calym okresie trwania rob6t spadki,
zapewniaggce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravaieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowzek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt bezcfdolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawizggo za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istrdeych zbiornikdbw naturalnych i usdzen odwadniaacych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uslizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwamobot ziemnych.
Wykonanie wykopdéw powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych naje zachowdé odpowiedni spadek poddny i nad@& przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacpjpktowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprgec
nie powinien by mniejszy ni 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2 w przypadku gruntéw niespoistych. Ngle
uwzgkdnic ewentualny wplyw kolejrézi i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykomysvannych robét na spenienie
wymagd dotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gustrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb |olet 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnyc

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&omiroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okslenymi w
pkcie 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczegbla uwag nalery zwrdct na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jékod wykonania robét okidono w pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01
oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwaos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tal@ica

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Pomiar szerokwmi korpusu Pomiar tdma, szablonem, fato diugdci 3 m i poziomia
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokwi dna rowéw | prostych, w punktach gtéwnych tuku, €8 In na tukach ¢
R = 100 m co 50 m na tukach o<R1O0O m

3 | Pomiar rzdnych powierzchni | oraz w miejscach, ktore buglzvatpliwosci
korpusu ziemnego

N

Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownéci powierzchni
korpusu

(e}

Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem rzinych w odsgpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dngunktach wtpliwych

rowu
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej ulaonej
warstwy lecz nie rzadziej hiv trzech punktach na 100
warstwy T

6.3.2.Szerokdé¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sk od szerokéci projektowanej o wcej niz = 10 cm.
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6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sk od rzdnych projektowanych o wgej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si od pochylenia projektowanego oge®j niz 10% wartéci pochylenia wyraonego
tangensemdta.

6.3.6.ROwNG¢ korony korpusu

Nierowndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrova, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spm@wy przez pomiar niwelatorem ednych
wysokasciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zag;szczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu oké®ny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z zalwonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych niezmmokrsli¢c wskaznika zagszczenia nafey okreslic wskaznik odksztalcenia
lo, zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
OgoIne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00@ANymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarapjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty ziemne uznajegsta wykonane zgodnie z dokumensggiojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkafy evyniki pozytywne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Ql#eeia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapaktow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &ayci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemhanagania i badania

5. PN-IS010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie mwddksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaienie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiegohu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Wawsz 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych isgywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podita gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wareza2002.
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D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH KAT IlI-IV

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicZ64d]) s wymagania dotyczce wykonania i odbioru wykopow
zwigzanych z wykonaniem koryta drogi , wjazdow i chodniké ramach ,Przebudowy drogi powiatowej nr 2558C Janikowo-
Tupadly na odcinku od Ludziska do Janikdwa

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizachdo
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowywi obejmug
wykonanie wykopéw zwzanych z wykonaniem koryta pod elementy konstrukcypweierzchni jezdni, wjazddw i chodnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
2. MATERIALY
- nie wystpuja

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogélne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Sprat

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazak maozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- $rodkéw do zatadunku i transportu gruntu.

4. TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotysee transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®, Wymagania ogélne” pkt 5.
Grunt odspojony w wkszdci przeznaczony jest do wywozu z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami ok&donymi w ST oraz w
dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdiwag; nalezy zwroct na:
a) odspajanie gruntow w sposo6b nie pogargzajch wigciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét iggozakaczeniu,
d) dokladnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

OgobIne zasady obmiaru robét podano w OST D-02.00kD7Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lIne zasady odbioru robét oo w OST D-02.00.01 pkt 8.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopu w gruntach kat I1l-IV obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— zaladunek i odwiezienie urobku wraz z utylizacj
- rozplantowanie urobku na odkladzie,
- profilowanie dna wykopu, rowdw i skarp,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacy; terenu,
— zapewnienie bezpiecastwa prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwianych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.



